2023年北京市科学技术奖提名公示内容（公告栏）
一、项目名称
以视觉3D理解为核心的下一代自动驾驶方案研发及产业化
二、候选单位

1、北京鉴智科技有限公司;2、杭州鉴智机器人科技有限公司;3、北京鉴智机器人科技有限公司;4、苏州鉴智机器人科技有限公司
三、候选人

1、都大龙;2、张云鹏;3、叶云;4、梁兵;5、曹杨;6、黄骏杰;7、蒋政伟;8、孙书欢;9、石耀;10、孙庆
四、主要知识产权支撑材料目录（限10个）
	序号
	知识产权类别
	名称
	国（区）别
	授权号
	授权公告日
	发明人
	权利人

	1
	发明专利权
	场景中对象的识别方法及装置
	中国
	ZL202210191199.5
	2022-05-13
	王啸峰，叶云，黄冠，都大龙
	北京鉴智科技有限公司

	2
	外观设计专利
	双目相机
	中国
	ZL202230350240.X
	2022-12-30
	孙庆，蒋斌，杜继霞
	北京鉴智科技有限公司

	3
	实用新型专利权
	双目相机
	中国
	ZL202221426042.8
	2023-02-03
	孙庆，蒋斌，杜继霞
	北京鉴智科技有限公司

	4
	外观设计专利
	带影像查看图形用户界面的显示屏幕面板
	中国
	ZL202230320522.5
	2022-11-15
	蒋斌，梁兵，孙书欢，周韧璇，栾沁伦，曹杨，刘欣，石胜达
	北京鉴智科技有限公司

	5
	发明专利权
	一种目标检测模型训练方法和装置
	中国
	ZL202210179018.7
	2022-05-10
	田鲲，叶云，黄冠
	北京鉴智科技有限公司

	6
	发明专利权
	一种三维点云标注方法、装置及终端
	中国
	ZL202210500574.X
	2022-07-22
	蒋政伟，叶云
	北京鉴智科技有限公司

	7
	发明专利权
	数据回传方法、装置、车载终端及云端服务器
	中国
	ZL202210285001.X
	2022-12-01
	孙书欢
	北京鉴智科技有限公司

	8
	计算机软件著作权
	感知模块回灌系统[简称：感知回灌系统]V1.0
	中国
	2022SR1479958
	2022-11-08
	
	北京鉴智科技有限公司

	9
	计算机软件著作权
	双目雷达采集软件[简称：双目采集软件]V1.0
	中国
	2022SR1077755
	2022-08-10
	
	北京鉴智科技有限公司

	10
	计算机软件著作权
	基于Xavier平台的多点适配型数据传输系统[简称：数据传输系统]V1.0
	中国
	2022SR0897902
	2022-07-06
	
	北京鉴智科技有限公司

	序号
	知识产权类别
	名称
	标准类别
	标准编号
	标准发布日期
	标准起草单位
	标准起草人

	
	
	
	
	
	
	
	

	序号
	知识产权类别
	论文(著作)名称
	刊名/出版社
	年卷期页码
	发表时间

(年月日)
	通讯

作者

（含共同）
	第一

作者

（含共同）
	论文全部作者

	1
	论文
	OccFormer: Dual-path Transformer for Vision-based 3D Semantic Occupancy Prediction
	ICCV2023
	
	2023-02-28
	张云鹏
	张云鹏
	张云鹏，朱政，都大龙

	2
	论文
	Crafting Monocular Cues and Velocity Guidance for Self-Supervised Multi-Frame Depth Learning
	AAAI2023
	
	2022-08-19
	叶云
	王啸峰
	王啸峰，朱政，黄冠，迟旭，叶云，陈子威，王欣刚

	3
	论文
	MVSTER: Epipolar Transformer for Efficient Multi-View Stereo
	CVPR
	
	2022-04-15
	叶云
	王啸峰
	王啸峰，朱政，秦方博，叶云，黄冠，迟旭，贺一家，王欣刚

	4
	论文
	HFT: Lifting Perspective Representations via Hybrid Feature Transformation
	ICRA2023
	
	2023-05-01
	黄骏杰
	邹嘉钰
	邹嘉钰，肖俊瑞，朱政，黄骏杰，黄冠，都大龙，王欣刚


五、国家法律法规要求的行业批准文件目录（限10个）

	序号
	审批文件名称
	产品名称
	审批单位
	审批时间
	批准有效期
	申请单位

	
	
	
	
	
	
	


六、提名意见
本项目以3D视觉理解为核心、基于软件2.0架构及端到端数据驱动技术，提供覆盖感知、融合预测、决策规划及控制的全栈软件解决方案，可覆盖L2+级别智能驾驶的主动安全、自适应巡航、高速领航辅助功能、部分城区领航辅助功能。提名该项目为北京市科学技术奖科学技术进步奖（类别：技术开发类）（一等奖或二等奖）
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