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2026年第二批“揭榜挂帅”项目榜单

1、 基于国产芯片的集成式电控制动系统开发项目
[bookmark: OLE_LINK17]（一）任务目标：开发基于国产车规级芯片的集成式电控制动系统（IBC），完成MCU、CAN、MOS等关键芯片国产化替代，为出题企业定制化开发不少于3项新功能并实现软件白盒开发，通过车规级与功能安全验证，搭载不少于两款出题企业新能源车型量产，形成自主可控、可规模化供应的IBC产品与技术方案。
（二）指标要求：
1. 技术指标：（1）IBC产品中的MCU、CAN、MOS等关键芯片采用国产车规级芯片，产品满足ISO 26262 ASIL-D功能安全要求（本项目仅为产品级功能安全认证，不涉及芯片级功能安全认证）。（2）定制化开发新功能≥3项（包含但不限于一键脱困、轮速失效冗余、陡坡制动控制等功能），上述功能实现软件白盒开发，对出题企业开放接口与源代码，支持整车智驾系统深度适配与迭代。（3）制动响应时间＜200ms，控制精度＜0.1Mpa，EPB功能具备双边双控的冗余安全，通过整车台架与实车验证。（4）完成高低温、振动、冲击、电磁兼容等环境可靠性测试，满足国家标准和出题企业的相关企业标准要求，具备量产装车条件。
2. 产业化指标：（1）完成产线建设与量产准备，具备稳定批量供货能力。（2）项目周期内实现搭载不少于两款出题企业新能源车型量产落地。
（三）项目交付成果：1.基于国产芯片的IBC样机≥2套，含硬件总成、控制单元、执行机构。2.白盒功能的完整软件包：控制软件、定制功能模块、白盒代码、通信协议、诊断算法、标定文件。3.技术文档：芯片选型报告、设计方案、原理图、BOM、测试报告、产品级车规认证报告、功能安全评估报告。4.量产资料：工艺文件、检验规范、装配指导、供应链清单、售后维护方案。5.知识产权成果：发明专利或软件著作权≥2项。6.整车搭载验证资料：整车可靠、耐久、性能测试报告。
（四）揭榜方要求：具备汽车底盘电子控制、线控底盘、汽车电子、智能控制或机电系统相关领域技术基础和项目实施经验；具备自主研发和自主可控能力，具备国产化适配/替代能力；具备采用国产化芯片（MCU、CAN、MOS 等）研发底盘电控产品的经验，相关产品达到大规模量产阶段。
（五）项目周期：36个月。
[bookmark: OLE_LINK3]（六）项目支持金额：财政资金支持最高200万元，剩余部分由出题单位和/或揭榜单位自筹。
二、基于灵巧手的航天阀门高精度柔性智能装配技术研究
（一）任务目标：以技术落地和成果转化为目标，搭建基于灵巧手的机器人通用智能装配验证平台，研发通用装配算法模型，攻克关键技术难点，验证基于灵巧手的机器人实现航天阀门通用智能装配的可行性，为实现产线柔性换产、提升产品质量一致性、可靠性、装配效率提供可迁移、可复制的产品化解决方案。
技术落地方面，攻克关键技术难点，研发通用装配算法模型，模型研发成功后，以典型电磁阀产品作为首个验证对象，通过模型训练，机器人调用装配模型自动完成阀门装配。
成果转化方面，完成典型产品规定工序验证后，选择不少于1类其他阀门产品或不同构型的典型关键工步开展柔性换产验证，验证同类装配技能通过模型训练实现换产适配的能力，形成面向后续产业化推广的标准化解决方案。
（2） 指标要求：
1.环境适应性:装配和调试环境：温度15℃-28℃，湿度30%-80%，洁净度不低于十万级。
2.系统作业能力：（1）负载能力：系统有效负载≥4kg（待装配产品质量）；（2）装配精度：配合间隙≤0.03mm；（3）装配节拍：≤6分钟（电磁阀产品）；（4）换产适配时间：全新型号产品首次训练适配时间[footnoteRef:1]不大于2天/工步；旧型号复用适配不大于2min/工步（主要包括作业数据配置、动作模型配置和参数设置）；（5）一次装配合格率：97%。 [1:  注：将弹簧放置到阀芯中，属于一个工步。] 

3.典型装配任务（1）主阀装配：阀芯装入壳体→主弹簧装入阀芯→弹簧座装配→端盖旋拧；（2）副阀装配：副弹簧装入副阀芯→副阀芯装入电磁铁。典型装配作业指标要求：满足系统作业能力指标。
4.软件要求（1）软件算法通用性要求：底层架构模块化封装，无需底层代码重构，仅进行模型训练即可切换产品。（2）软件算法测试要求：软件需要经过第三方测试合格方可验收。（3）本地化部署及安全要求：软件采用本地化部署方式运行，研发、训练和生产运行数据在企业受控环境内管理；软件应适配国产化运行环境，支持麒麟操作系统及项目确定的国产化计算平台。
（三）项目交付成果：
	类型
	序号
	内容
	数量
	备注

	硬件
	1
	五指灵巧手
	2套
	含遥操作手套

	
	2
	机械臂
	2套
	/

	
	3
	工作台、基座、定制化工装托盘
	1套
	/

	
	4
	视觉系统
	1套
	/

	
	5
	精密运动控制系统
	1套
	可采用机器人或灵巧手集成式等效方案

	
	6
	必要的机器人控制、边缘计算及安全防护组件
	1套
	/

	软件
	1
	联控平台软件源码（含算法说明）
	1套
	联控平台软件源码（含算法说明），至少包括：交付项目形成的接口程序、SDK/API、配置文件、数据库结构、模型配置及运行环境。

	文件
	1
	方案设计报告
	1份
	

	
	2
	硬件选型分析报告
	1份
	

	
	3
	典型适配测试报告
	1份
	

	
	4
	迁移适配测试报告
	1份
	

	
	5
	软件设计说明
	1套
	

	
	6
	系统使用、维护说明书
	1套
	

	
	7
	产品装配训练方案
	1套
	

	
	8
	软件测试报告
	1份
	

	注：涉及揭榜方已有基础模型和通用算法的，按照合同约定提供满足项目应用需要的调用接口和使用授权。


（四）揭榜方要求：具备较强的技术研发实力与行业综合解决方案能力，能够协同发榜单位完成项目实施工作；揭榜单位与发榜单位无关联关系，不存在直接或间接控制、重大影响等情形；近3年内无重大行政处罚记录、无相关刑事犯罪记录，未被列入严重违法失信主体名单的企事业单位。
（五）项目周期：24个月。
（六）项目支持金额：财政资金可支持本项目总投资的50%且最高100万元，剩余部分由出题单位和/或揭榜单位自筹。
